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Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

D-00.00.00 Wymagania ogolne

D-01.00.00 Odtworzenie trasy drogi i punktéow wysokosciowych

D-01.02.02 Zdjecie humusu

D-02.00.01 Roboty ziemne

D-03.01.01 Przepusty pod korona drogi

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza

D-04.02.01 Warstwa odsaczajaca

D-04.04.04a Podbudowa z gruzu betonowego

D-04.04.02 Nawierzchnia z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D-06.01.01 Umocnienie skarp rowow

D-06.04.01 Odtworzenie rowow

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z ,,Budowa drogi leSnej przeciwpozarowej w
lesnictwie Zapowiednik wraz z niezb¢dng infrastruktura techniczna, od km 0+00 do km
4+955, etap III od km 3+070 do km 4+000, na dlugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$§¢
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen 1 innej korespondencji
technicznej pomigdzy inspektorem nadzoru, kierownikiem budowy/roboét, projektantem i
innymi upowaznionymi osobami zgodnie z przepisami prawa budowlanego.

1.4.5. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.
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1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez

Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng

jakos$ci materialow oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢edne do wykonania robot, zgodne z

dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora

Nadzoru.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu 1 czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ mie¢dzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy =zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nos$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do

umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy

moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i1 budowy urzadzen
chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,

umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca

jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci

przemarzania.

1.4.21. Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 witasciwego wykonania

nawierzchni.
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1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.25. Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.27. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzi¢cia budowlanego, stanowigca odrgbng
cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metod uzytych przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa komplety
SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w "Ogo6lnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian 1 poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaroOw jest wazniejszy
od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacjg projektowa 1 SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w
SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw 1 elementow budowli musza by¢
jednorodne 1 wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i1 wplynie to na
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niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezagco. W
czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
1 pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki,
zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt
przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot

Wykonawca begdzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty latwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0soOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedacych
wladcicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od witadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru. Pojazdy 1 tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt 1 za wszelkie materiaty i1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciaggly bedzie informowaé Inspektora
Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi szczegdotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i1 odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie
partii materiatow z danego Zrdédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja
wymagania SST w czasie postgpu robot.
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2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Humus 1 nadktad czasowo zdje¢te z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy be¢da wykorzystane do
robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
Nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materialtéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te, dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora
Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i
wlasciwos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie
gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy Ilub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru,
w terminie przewidzianym umow3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac
wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
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warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora
Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na piS$mie przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatow i1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane
nie podzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwos$cia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa,
ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajag wazng legalizacje, zostaty
prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

Inwestor zastrzega sobie prawo zlecenia kontroli wykonanych robot oraz wbudowanych
materiatow do niezaleinego laboratorium drogowego celem sprawdzenia zgodnosci
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wykonanych robot 7 wymaganiami technicznymi okreslonymi w sst, normach, recepturach,
atestach itd. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci koszty zwigzane z dojazdem
laboratorium oraz koszty wykonanych badan poniesie Wykonawca robot.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mieé
zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary be¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajg wymogi
SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia

dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej

cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w

razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan

beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Propozycje, uwagi i wyjasnienia
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Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow

Dhtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli SST wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robodt
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robodt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czes$ci robot. Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior koncowy robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw. Odbioru
koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora
Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 SST.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew.

uzupelhniajace lub zamienne),

recepty 1 ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow

zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST

geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

NownkEwWw

>
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Wykonawca w okresie gwarancji, co najmniej raz w roku, dokona profilowania i
zageszczenia nawierzchni drogi, 7 ewentualnym uzupelnieniem kruszywem ubytkow w
nawierzchni. Koniecznos¢ wykonania w/w prac wynikaé bedzie 7 protokotu przeglgdu
gwarancyjnego sporzqgdzonego przez Zamawiajgcego z udzialem Wykonawcy, po
uzgodnieniu terminu jego przeprowadzenia.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w
SST 1 w dokumentacji projektowej. Dopuszcza si¢ etapowanie zakresu robot poprzez
dopasowanie wielkos$ci robot do posiadanych $§rodkow finansowych przez Inwestora.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

D —01.00.00 ODTWORZENIE OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ,,Budowa drogi leSnej przeciwpozarowej w leSnictwie
Zapowiednik wraz z niezb¢dna infrastruktura techniczna, od km 0+000 do km 4+955
etap III od km 3+070 do km 4+000, na dhlugosci 0,93 km”.

1.1.1. Zakres stosowania SST
Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji robot wymienionych w p.1.1

1.2. Zakres robot objetych SST
Roboty , ktorych dotycza specyfikacja , obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogi .

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow giéwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) Wykonanie geodezji powykonawczej zadania.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy — punkt zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy .

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami PN i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5.Wymagania techniczne

Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 2 .

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy drogi nalezy stosowa¢ bolce metalowe o $rednicy 5
mm 1 dtugosci od 0.04 do 0.05 m . Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow
zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0.15 — 0.20 m 1 dlugosci 1.5
— 1.7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m 1 dtugosci okoto 0,30 m . Wszystkie punkty gtdwne 1 posrednie tyczone begda
W oparciu o istniejaca osnowe sytuacyjno — wysokosciow i zatagczony w dokumentacji
wykaz wspotrzednych tyczenia trasy .

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdle” punkt 3 .

3.1. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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4. TRANSPORT

Mozna uzywac¢ dowolne $rodki transportu do przewozu materialdow uzywanych w robotach
przygotowawczych.

5. Wykonanie robét
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”pkt 5.

5.1. Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK.
Wszystkie punkty tyczone beda w oparciu o istniejagcg osnowg sytuacyjno — wysokosciowq i
wykaz punktow gltoéwnych trasy , stanowigcy cze$¢ skladowa Dokumentacji Technicznej .
Stuzba geodezyjna Wykonawcy dwa razy w czasie trwania robdt dokona pomiaru
kontrolnego istniejacej osnowy . Wyniki przekazane beda Inspektorowi Nadzoru .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za nastgpstwa niezgodnos$ci
wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich
zawczsu przez Inspektora Nadzoru . Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu . Jezeli
Wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru
. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru . Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
roznic rz¢dnych terenu podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga
by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru .
Punkty gltowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzanie wyznaczenia punktow gléwnych i punktéw wysokosciowych .

Punkty wierzchotkowe trasy drogi i inne punkty gléwne do tyczenia powinny by¢
zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu bolcoéw stalowych, pali drewnianych lub
stupkéw betonowych dowigzane do realizacyjnej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej .
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhluz trasy drogowej powinna wynosic¢
250 m . Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych . Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru . Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig, aby
sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego
rze¢dne;j.

5.3. Wyznaczenie trasy drogi

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu istniejgcej osnowy
sytuacyjno — wysokosciowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w
punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 15 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm . Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy
uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.1

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nawierzchni korony
granicy robdt 1 powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 km (kilometr)
trasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6dt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.1. Sposdb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
9.

Ptatno$¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicoOw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokoty z kontroli geodezyjne;j .

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych,
— dostarczenie materiatdw pomocniczych

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

— kontrola istniejgcej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej w rejonie prowadzonych robot
(minimum dwa razy w czasie trwania robot)

— wykonanie geodezji powykonawczej

D-01.02.02 ZDJECIE HUMUSU (DARNINY)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych ze zdjgeciem warstwy humusu lub darniny na zadaniu:
»Budowa drogi leSnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedna
infrastruktura techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km
4+000, na dtugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stanowi obowigzujaca podstawe do stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslpnych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot okreslonych w
punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu lub darniny
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/ darniny nie nadajace;j
si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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— lopaty, szpadle i1 inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do
powtornego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do cigcia darniny
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor §rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczone;j
do powtornego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy
uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw 1 w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i1 krzewoéw oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego
wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokos$ci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego
stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych
pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci roboét
Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub darniny
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia humusu
lub darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

D —02.00.01 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru liniowych rob6t ziemnych na zadaniu ,,Budowa drogi le$nej
przeciwpozarowej w leSnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturg
techniczng, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km 4+000, na dlugosci
0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stanowi podstawe do stosowania ST jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych na

zadaniu okreslonym w punkcie 1.1. 1 obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

b) wykonanie koryta pod warstwy konstrukcyjne drogi i infrastruktury techniczne;j

¢) usuni¢cie zakrzaczenia oraz karpin z pasa drogowego przeznaczonego do prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni jezdni, zjazdéw, mijanek 1 placow
sktadowych wraz z transportem na odlegtos¢ do 1 km w obrebie budowu..

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robodt
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o malej nosnosci, charakteryzujacy sie
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.6. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego
probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody
destylowanej; majg wytrzymato$¢ na Sciskanie Re ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone w obrgbie pasa
rob6t drogowych.

1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem
rob6t drogowych.

1.4.9. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.10. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

I, =L
Pds
gdzie:
pd - gestose objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m’®),

pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m?).

1.4.11. Wskaznik roznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntow
niespoistych, okre§lona wg wzoru:
u_ G
d10
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.12. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
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Es - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczgce materialow
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnos$ci do budowy nasypow obejmuje ST D-02.03.01
pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do wbudowania w nasyp oraz do uzupelnienia
ubytkow w poboczu drogi lesnej. Grunty przydatne przy realizacji zadania okreslonego w
punkcie 1.1. moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegol | Jed- Grupy gruntow
nienie
Wtlasciwosci | nostk | niewysadzino watpliwe wysadzinowe
1 we
1 [Rodzaj — rumosz piasek malo
gruntu niegliniasty pylasty wysadzinowe
— Zwir zwietrzelina |— glina piasz-
— pospotka gliniasta czysta
— piasek rumosz zwigzla,
gruby gliniasty glina
— piasek ZWir ZWiQﬂa,
$redni gliniasty glina
— piasek pospotka pylasta
drobny gliniasta ?W}¢Z1a
— zuzel — 11? it
nierozpado p1aszezys-
wy ty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
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— piasek
gliniasty
— pyt pyt
p1asz-czysty
— glina piasz-
czysta,
glina, glina
pylasta
— il warwowy
2 |Zawartos¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnosé¢
bierna Hip m <1,0 > 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy > 35 od 25 do 35 <25
WP
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

— odspajania 1 wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, miloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,

urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materialu), jego objetosci, sposobu odspajania 1 zatadunku oraz do odleglosci
transportu. Wydajnos¢ s$rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwicgkszenie odleglosci transportu ponad wartos$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
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5.2. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i1 nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia
ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejagcych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST. Szerokos¢
dna 1 glgbokos¢ rowu nie mogg rézni¢ si¢ od wymiarow projektowanych o wigcej niz £ 5 cm.
Doktadno$¢ wykonania skarp rowow powinna by¢ zgodna z wymogami dla skarp wykopow
okreslonymi w ST D-02.01.01

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robdt okreslone sa w pkcie 6
ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanych robdt ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna cze¢stotliwos¢ badan 1 pomiarow
1 |Pomiar szerokosci Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dlugosci 3
korpusu ziemnego m 1 poziomicg lub niwelatorem, w odstepach
co 200 m na
2 | Pomiar szerokos$ci dna | prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100
rowow m na tukach o R > 100 m co 50 m na tukach
oR <100 m
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3 |Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 |Pomiar pochylenia
skarp

5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach
podtuznego co 200 m oraz w punktach watpliwych
powierzchni  korpusu
lub dna rowu

8 |Badanie zageszczenia | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej
gruntu utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w
trzech punktach na 1000 m? warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm.

6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow
Szerokos¢ dna rowdw nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%
wartos$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczac
3 cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rz¢dnych wysoko$ciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny
z zatlozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéow dla ktérych nie mozna
okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢c wskaznik odksztatcenia lo, zgodnie z norma
PN-S-02205:1998 [4].

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955



25

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarows jest m* (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa okreslono w specyfikacjach dotyczacych robot
ziemnych: ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1
ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru korytowania wraz z dogeszczeniem podtoza, ktore zostang wykonane w ramach
»Budowy drogi leSnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedna
infrastruktura techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km
4+000, na dtugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie
z zakresem wg dokumentacji techniczne;.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Profilowanie koryta

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne z uko$nie
nastawionym lemieszem, inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
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3.2. Zageszczanie

Sprzet do zaggszczania koryta winien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego w
poditozu. W zaleznos$ci od powyzszego nalezy stosowac walce gladkie, wibracyjne, ogumione
lub inny sprzgt zaggszczajacy pozwalajagcy na uzyskanie wymaganego wskaznika
zageszezenia Is.= 1,0. Do nawilzania gruntu nalezy stosowa¢ beczke wodng z cisnieniowym
systemem natrysku.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie koryta tj. profilowanie i zageszczanie podloza mozna rozpocza¢ dopiero po
odebraniu wszystkich robot zwigzanych z wykonaniem elementow odwodnienia i instalacji
urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym. Do wykonania i profilowania koryta nalezy
przystapi¢ w dobrych warunkach atmosferycznych ( bez opadow, temperatura powyzej 0 °C).
Z powierzchni robot ziemnych powinny by¢ usuni¢te materialy obce, btoto, brud.
Powierzchnia powinna by¢ wlasciwie uksztattowana i zaggszczona tak, by otrzymac rowng i
jednorodng ptaszczyzng. Jakiekolwiek miejsca z koleinami, miejsca migkkie lub o zbyt
niskim zageszczeniu czy nosnosci , powierzchnie wykazujace odstgpstwa od wymagan
powinny by¢ naprawione przez odspojenie 1 dodanie / lub usuni¢cie odpowiedniego materiatu
a nastgpnie jego rozscielenie 1 zaggszczenie do wymaganej gestosci oraz zgodnie z
projektowanymi rzednymi 1 spadkami.

Znaczne nieréwnosci powierzchni podioza powinny by¢ naprawione przez $ciecie lemieszem
1 nastgpnie zageszczenie z ewentualnym dodaniem wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola zageszczenia i nosnosci

Wskaznik zaggszczenia koryta — mierzony do glebokosci 20 cm - nie powinien by¢ mniejszy
niz 1,00 wg normalnej ( metoda I lub II ) proby Proctora. Nalezy wykona¢ co najmniej 1
pomiar na 300 m?.

6.2. Kontrola rownosci

Réwnose koryta sprawdzana jest tatg 4- metrowg . Wykonuje si¢ co najmniej jeden pomiar co
50 m. na catej szerokos$ci koryta. Maksymalny przeswit pod lata nie moze przekroczy¢ 20
mm.

6.3. Spadki
Spadki podtuzne i poprzeczne podtoza mierzone co 25 m. w osi jezdni powinny by¢ zgodne z
projektem z tolerancja + 0,5 %).

6.4. Rzedne

Rzedne nalezy sprawdzi¢ co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Rz¢dne nie powinny si¢
rozni¢ od projektu o wigcej niz od +0cm do —3cm.
6.5. Szerokos¢ koryta

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
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Szerokos$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja +10 cm i -5 cm).

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego i1 zaggszczonego podioza dokonuje si¢ w metrach
kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robdt opisanym w rozdziale D-
00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie oceny wizualnej wykonanych robot,
wynikow badan i pomiaréw przedstawionych przez Wykonawce, jak i badan uzupetniajacych
niezaleznego laboratorium - gdy takie zostaly przeprowadzone. Roboty poprawkowe
Wykonawca przeprowadzi na wlasny koszt w terminie i zakresie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa m? (metra kwadratowego) przygotowanego i odebranego koryta obejmuje:
- prace pomiarowe,

- odspojenie gruntu z przerzutem i rozplantowaniem na miejscu,

- profilowanie i zagg¢szczenie dna koryta,

- formowanie poboczy,

- utrzymanie koryta,

- wykonanie wymaganych badan laboratoryjnych i pomiaréw geodezyjnych.

D-04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru wykonania warstwy odsaczajacej, ktore zostang wykonane w ramach
»Budowy drogi leSnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedna
infrastruktura techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km
4+000, na dlugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu i wykonaniu Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu robdt zgodnie
z zakresem wg Rysunkow dokumentacji techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
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Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatem, ktory zostanie zastosowany przy wykonywaniu warstw odsaczajacej jest piasek.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy odsgczajacej powinien spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) szczelno$ci, okreslony zalezno$cia:
Dis
dss ~

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odsaczajace;j

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy odsaczajacej powinien spetniaé
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

2.4. Skladowanie kruszywa

Jezeli piasek przeznaczony do wykonania warstwy odsaczajgcej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe, to nalezy skladowaé go w miejscu gdzie bedzie
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podloze w
miejscu skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsgczajacej powinien wykazaé sig
mozliwos$ciag korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- rOwniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podloza”. Warstwa odsaczajgca nie moze by¢ wykonywana
wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i podczas opadoéw deszczu.

5.3. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania warstwy odsaczajacej powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych wysokosciowych. Grubosé
rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto
grubo$¢ projektowang. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej
nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwaé pasami podluznymi czgSciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi 1 przesuwaé pasami podluznymi czgSciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrOwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa
odsaczajaca powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszcezanie nalezy kontynuowa¢ do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza
od wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody 1 rownomiernie
wymieszac.

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsgczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna byc¢
utrzymywana w dobrym stanie. Dopuszcza si¢ ruch pojazdow koniecznych dla wykonania
wyzej lezace] warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
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Zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania og6élne" pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsgczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej

Lp. | Wyszczego6lnienie Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
badan i pomiarow

1 Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna | 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog

6 Uksztattowanie osi w
planie

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m?

8 Zaggszezenie,
wilgotno$¢ kruszywa

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata, zgodnie z normag
BN-68/8931-04 [7]. Nieréwnosci poprzeczne warstwy odsaczajace] nalezy mierzy¢ 4
metrowg tatg. Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
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O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.3.7. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1 cm, -2 cm.

Na powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materialem o odpowiednich wtasciwos$ciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1. Wilgotnos$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-
06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmnie;j
10 cm, wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowi jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 8. Roboty uznaje
si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej z piasku obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o
grubosci 1 jakos$ci okreslonej w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,

- wyrdéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;,

- utrzymanie warstwy.
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D-04.04.042a  PODBUDOWA Z GRUZU BETONOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST)\ sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z gruzu betonowego podczas realizacji
zadania: ,,Budowa drogi leSnej przeciwpozarowej w le$nictwie Zapowiednik wraz z
niezbedng infrastrukturg techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070
do km 4+000, na dhugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem podbudowy z gruzu betonowego. Podbudowe z gruzu betonowego
wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe
zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gruz betonowy - odpadowy material budowlany w postaci pottuczonych wyrobow,
pochodzacych z rozbiorki elementoéw wykonanych z betonu (krawezniki, obrzeza, ptytki
chodnikowe itp.), czysty bez obcych zanieczyszczen organicznych , cegiet oraz metali.

1.4.2. Podbudowa z gruzu betonowego - czg$¢ konstrukceji nawierzchni, sktadajaca si¢ z jedne;j
lub wiekszej liczby warstw no$nych z gruzu betonowego.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materiatow z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania podbudowy z gruzu betonowego powinny by¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.

2.2.2. Gruz betonowy

Gruz betonowy uzystany z przekruszenia elementow betonowych z rozbiorki wykonanych z
betonu, np.: budynkéw mieszkalnych, przemystowych, gospodarczych

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955



33

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

— budowli inzynierskich 1 przemystowych jak §ciany oporowe, parkany, obmurza kotlow,
obiektéw mostowych, drogowych itp.,

Gruz na podbudowg drogowg powinien by¢:

— mozliwie najtrwalszy, nie kruszacy sie, bez ziaren stabych o wytrzymalosci znacznie
roznigcej si¢ od kruszywa zasadniczego,

— czysty i w miar¢ mozliwosci bez domieszek zaprawy ze starej konstrukcji, cegiet, drewna,
metali, itp.

— przekruszony w celu uzyskania frakcji do 63 mm.

— sktadowanie gruzu powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed
zanieczyszczeniem i nawodnieniem.

— woda stosowana przy walowaniu podbudowy (kazda czysta woda z rzek, jezior, stawdw 1
innych zbiornikow otwartych oraz woda studzienna i wodociggowa; nie nalezy stosowac
wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $mieciami, roslinnoscig wodng, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.).

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprze¢tu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z gruzu betonowego powinien wykazaé

si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— S$rodkéw transportu gruzu, np. samochodow wywrotek, samochodow skrzyniowych,
ciggnikow z przyczepami skrzyniowymi,

— walca lekkiego, np. o masie do 6 t,

— ew. réwniarek, spycharek,

— przewoznych zbiornikdw do wody, zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

— szablonu ciggnionego do rozscielania gruzu.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Gruz betonowy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Konstrukcja i sposob wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen
podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zataczniku 1.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
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2. wykonanie podbudowy z gruzu betonowego,
3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysoko$ciowych,

5.4. Zasady wykonania podbudowy
Konstrukcja i sposob wykonania podbudowy z gruzu betonowego powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa i SST

5.5. Przygotowanie podloza

Koryto pod podbudowe nalezy wykona¢ o glebokosci 1 spadku poprzecznym wedlug ustalen
dokumentacji projektowej. Sposdb wykonania koryta, jego profilowania i zageszczania
podioza powinien odpowiada¢ wymaganiom OST D-04.01.01 [41 5].

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje, to na podtozu nieprzepuszczalnym nalezy
wykona¢ warstwe odsaczajaca wedlug wymagan OST D-04.02.01 [4 1 6]. Ewentualne
wykonanie rob6t ziemnych powinno odpowiada¢ wymaganiom OST D-02.00.00 [3].
Podtoze gruntowe, po wykonaniu koryta, powinno by¢ zawatowane lekkim walcem do
profilu, odpowiadajacego profilowi jezdni lub ubite przy uzyciu wody do polewania.
Praktycznie, podtoze ziemne powinno by¢ tak zageszczone, aby pojazdy poruszajace si¢ po
nim nie pozostawialy wigkszych §ladow.

5.6. Wykonanie podbudowy z gruzu betonowego

Przed wbudowaniem w warstwy podbudowy, tluczen gruzowy nalezy posegregowac na
frakcje, zaleznie od przeznaczenia. Najwigksze ziarna nie moga by¢ wigksze od 2/3 grubosci
zageszczonej warstwy.

Na przygotowanym podtozu lub na warstwie odsaczajacej uktada si¢ podbudowe, sktadajaca
si¢ w zasadzie z dwoch warstw.

W ostatnim stadium watowania dodaje si¢ warstwe miatu gruzowego o grubosci warstwy 1+2
cm lub takg samg warstwe zwiru lub grubego piasku. Nalezy zwréci¢ uwage, aby nadmiar
wody, uzytej przy zageszczaniu warstwy gruzu, nie spowodowal rozmigkczenia podioza.

W celu przeciwdzialania sitom rozpychajacym w czasie walowania gruzu zaleca si¢ na
krawedziach podbudowy utozy¢ oporniki z kamienia tamanego lub polnego.

Spadki poprzeczne musza by¢ dostosowane do spadkéw przysztej nawierzchni ulepszonej,
jednak ze wzgledu na nasigkliwo$¢ gruzu wskazane jest zwiekszy¢ spadki poprzeczne do 3%.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i SST. Do robot

wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do

istniejagcych warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych, np. parkandéw, ogrodzen, nawierzchni,
chodnikow, kraweznikow itp.,

— niezbgdne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955



35

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi raport o
wlasciwosciach materiatow przeznaczonych do budowy z ewentualnymi wynikami badan,
jesli byly przewidziane przez dokumentacj¢ projektowa lub SST.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktére nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp.| Wyszczegodlnienie robot Czestotliwos¢ badan Wartosci
dopuszczalne
1 | Wytyczenie robot 1 raz Wg pktu 5
2 |Roboty przygotowawcze Ocena ciggla Wg pktu 5
Wykonanie podbudowy z Ocena ciagla Wg pktu 5
gruzu ceglanego
4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy oceni¢ wizualnie 1 na podstawie pomiarow:

— wyglad zewnetrzny wykonanej podbudowy z gruzu betonowego,

— poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, z tolerancja + 0,5% lub z przeswitem
pomiedzy wykonang podbudowg a trzymetrowa tata w kierunku poprzecznym < 10 mm i
w kierunku podluznym < 12 mm, gdy na podbudowie ma leze¢ jedna warstwa
nawierzchni, wzglednie < 15 mm, gdy na podbudowie maja leze¢ dwie lub wigcej warstw
nawierzchni,

— szerokos$¢ podbudowy, z doktadnoscig -5 cm 1 +10 cm,

— grubos¢ warstwy lub warstw podbudowy, z doktadnoscig = 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu
6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— ew. wykonanie koryta podbudowy,
— ew. wykonanie warstwy odsgczajace;j.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy z gruzu budowlanego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podioza i koryta,

— dostarczenie materiatéw i sprzgtu,

— wykonanie podbudowy z gruzu betonowego, wedlug wymagan dokumentacji projektowej
i SST,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprz¢tu.

Cena wykonania 1 m? podbudowy z gruzu betonowego nie obejmuje robét towarzyszacych,

np. warstwy odsaczajacej itd., ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

D — 04.04.02 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji zadania: ,,Budowa drogi leSnej
przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedna infrastruktura
techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km 4+000, na dlugosci
0,93 km”.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stanowi obowigzujaca podstawe do stosowania jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialow
Wymagania dotyczace materiatlow, ich sktadowania, okreslone sa w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu okreslone sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu okreslone s3 w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogo6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robot okreslone sg w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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5.1. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozktadania i zageszczania mieszanki okreslone s3 w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.3. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakos$ci robot

Zasady kontroli jakos$ci robot okreslone sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniamiokreslonymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
6.2.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robot okreslone jest w ST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw okreslono w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot okreslone sg w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie .

8. Odbior robot

Zasady odbioru robot okreslono w ST D-4.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m? nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
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— przygotowanie mieszanki z kruszywa,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
techniczne;,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

D-06.04.01 WYKONANIE LUB ODTWORZENIE ROWOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze specyfikacji technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem lub odtworzeniem rowow na zadaniu: ,,Budowa
drogi leSnej przeciwpozarowej w leSnictwie Zapowiednik wraz z niezbedna
infrastruktura techniczna, od km 0+000 do km 4+955, etap III od km 3+070 do km

4+000, na dtugosci 0,93 km”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi podstawe do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem rowOw oraz oczyszczaniem, pogtebianiem i profilowaniem dna 1 skarp rowu
wraz z zaggszczeniem i obsianiem nasionami traw.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Row - otwarty wykop o gltebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera 1 odprowadza
wode.

1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Ré6w odptywowy - réw odprowadzajacy wode¢ poza pas drogowy.
2.1. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprze¢tu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robdt
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
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— koparek podsigbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zaggszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu rob6t okre§lonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i
krzakow w obrgbie rowu 1 nadaniu parametréw okre§lonych w dokumentacji techniczne;.

5.3. Wykonanie rowu
W wyniku prac polegajacych na wykonaniu rowu nalezy uzyska¢ podane ponizej

wymiary geometryczne rowu 1 skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
glebokos¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi
gornej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glgbokos¢ od 0,30 m do
1,50 m liczona jako roéznica poziomow dna 1 nizszej krawedzi gornej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢ poza

obreb pasa drogowego 1 rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inwestora.

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci roboét
Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych rowu
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu 1 razna 100 m
3 |Powierzchnia skarp 1 razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5%
spadku.

6.2.2. Szerokos¢ 1 glebokos¢ rowu

Szerokos¢ 1 glebokos$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 5
cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit mi¢dzy skarpa a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Zasady obmiaru robét
Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego lub odtworzonego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie rowu zgodnie z parametrami dokumentacji technicznej
— oczyszczenie rowu,
— poglebianie i profilowanie rowu,
— profilowanie skarp i dna rowu z obsianiem nasionami traw z zageszczeniem
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturq techniczng,
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— roboty wykonczeniowe,
przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej

Budowa drogi lesnej przeciwpozarowej w lesnictwie Zapowiednik wraz z niezbedng infrastrukturqg techniczng,
od km 0+000 do km 4+955, etap V od km 4+270 do km 4+955



